Az olasz Venieri céget 1947-ben alapitotta Fer-
dinand Venieri, aki néhany alkalmazottal mezd-
gazdasagi traktorok gyartasaba kezdett. 1954-
ben a cég atteleplilt a Ravenna melletti Lugdba,
ahol mar ipari méretekben indulhatott meg
a termelés, és elkésziiltek az elsé féldmunka-
gépek. A megalapozott, folyamatos fejliddés ké-
vetkezményeként az alapité 1974-ben rész-
vénytarsasagga alakitotta at a céget, melynek
tébbségi tulajdona mindmaig a csalad birtoka-
ban van.
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A napjainkban is tarté folyamatos ndvekedést a cég-

strukitra és a termék portfolio folyamatos fejlesztése

biztositja. A legmagasabb minéségi kévetelmények sze-
rint gyartott gumikerekes homlokrakodd és kotro-

-rakodé gépek mind merevvazas, mind pedig térzscsuk-

16s kivitelben készllnek és kategoriajuk legsokoldalub-

ban felhasznalhaté féldmunkagépei kozé tartoznak.

A Venieri filozofiaja a folyamatos kutatas-fejlesztés
és a legmodernebb technikai megoldasok hasznalata,
kiemelt figyelmet forditanak a biztonsagra, megbizhato-
sagra, stabilitasra, teljesitményre és az ergondémiara.
E stratégia nem kevésbé fontos eleme a magas szint(
szervizhattér és a kivaléan szervezett alkatrészellatas.

A kotro-rakodok kiterjedt és széles korl valasztéka-
nak gépei az altalaban elterjedt gépkialakitasnal jéval
sokoldalubb felhasznalasi lehetéséget és szolgaltata-
sokat biztositanak.

Kivalé példa a Venieri filozéfiara a VF5.23D-7.23B és
9.23 tipusjelli gépekbdl allé — Olaszorszagban és alta-
laban Nyugat-Eurépaban rendkivil népszer( — csuklo-
torzst kotro-rakodd gépcsalad, melyek eléremutatd
szerkezeti megoldasait a kdvetkezékben mutatjuk be:
— A gépcsalad tagjai térzscsuklos vazszerkezetdek, il-

letve kormanyzasuak, mig a legtébb kotré-rakodd

merevvazas, ketté vagy négykerék kormanyzassal.

— A motor a két tengely kdzétt, a fllke alatt, keresztben
van elhelyezve, a tobbi markanal viszont a motor el6l
talalhatd az altalanos traktorelrendezés szerint.

— A homlokrakodé gépek kinematikaja Z rendszerd,
szemben az altalanosan hasznalt parallel kialakitassal.

— A hats6 tengely 20-25 fokban fordul el, mig a tébbi kot-
ré-rakodénal altalaban a mellsé tengely korma-
nyozhat6.

— A kotrészerelék forditéegysége kildnleges dntvény-
technoldgiaval készil, szemben az altalaban hasz-
nalt hegesztett szerkezettel. A szerelék pedig oldalra
teljesen kitolhato, mert a sinszerkezet kialakitasa mi-
att a kitamaszt6 labak nem akadalyozzak.
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— A hajtast zart rendszer( hidrosztatikaval oldottak meg-
valtoztathatd térfogataramd szivattytval €s hidromo-
torral. Ezzel szemben a legtébb gép mechanikus
vagy powershift rendszer(i erdatvitellel rendelkezik.

— A csuklotorzsl gépek szerkezeti kialakitasuk miatt
egyforman kivaléan alkalmasak homlokrakodénak és
kotrégépnek. Ez a hagyomanyos felépitésii gépekrdl
nem mondhaté el.

A bemutatott mlszaki megoldasok elényei a teljes-
ség igénye nélkil a kovetkez6kben foglalhatok ¢ssze:
1. Ralatds a homlokrakodé kanal vagoélére, illetve

a munkateriletre: mivel a motor a fulke alatt kereszt-

ben van elhelyezve, ez kompaktabb homlokrakodé el-

rendezest tesz lehetéve, a gépkezeld kivaléan ralat a

homlokrakodé kanalra, illetve a rendezendd terepre,

mivel nem takarja a kilatast az eldl elhelyezett motor.
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2. Kivalé sulyelosztas, paratlan stabilitas.
A kozeépen, keresztben elhelyezett motor javitja a ten-
gelyek kozotti sulyelosztast és mivel a sulypont joval
lejiebb keriilt, ez kivételes stabilitast eredményez.

3. Alul, oldalt elhelyezett hité.
A transzverzalis motorelrendezés lehetdvé teszi a hi-
t6 optimalis elhelyezését, ezaltal a beszivott levegd
nem a homlokrakodd altal felkavart porral telt terbdl,
hanem a geép melletti tisztabb részbdl érkezik, ezért a
hités hatasfoka javul. Ezzel egyszerien megoldhat6
a fllke f(itése, homlokrakodasnal a kanalbdl kies6 ké-
darabtél a hiitéradiator pedig jobban védett stb.

4. Teherautéra val6 rakodas soran a géppel kdzelebb
lehet allni a rakfelllethez.
A rakoddkanal ezaltal joval mélyebben tud a platoé f6-

Ié benyulni, egyszer(ibb és gyorsabb a rakodas, mint a

merevvazas gépekkel.
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5. Z-rendszer(i homlokrakodé geometria
A parallel rendszer( homlokrakodé kialakitashoz ké-
pest a Venieri altal hasznalt

A Z-geometria miatt a gép joval nagyobb szakitéeré-
vel rendelkezik, a munkaeszkozre valo kivalo ralatas és
a gyorsabb  kanalfeltdltés” mellett.

6. A kotroszerelék szélsé helyzetében fal melletti”
asasra is alkalmas

A Venieri gépeken — a kategériaban egyedulalléan —
a kotroszerelék teljesen kitolhato (a letalpal6 lab sik-
jan is tal), ami lehetévé teszi akar a ,fal melletti” arok-
asast is.

7. A hatsé tengely

A 7.23B tipus( gép hatsé tengelye 25°-ban
elfordithatd (természetesen a filkebdl tetszéleges
poziciéban rogzithetéen) egy hidraulikus munka-
hengerrel, ami kivételes kozben kell§ stabilitast
biztosit. Menetelésnél lengéscsillapitéként szolgal,
valamint a kilénleges (nehéz) terepviszonyok ko-
z06tti munkavégzést is lehetévé teszi.

8. Hidrosztatikus hajtas

A gépcsalad hidrosztatikus hajtasa kényelmes és
gyors kezelhetGséget eredményez kivald hatasfok mel-
lett minden terepviszonynal. Lehetévé teszi tovabba
barmilyen hidraulikus kiegészité eszkédz (aszfaltmaro,
hémaré stb.) hasznalatat anélkil, hogy az eszko-
zOk/szerelékek meghajtasa csdkkentené a hidrosztati-
kus teljesitményt.

A fentiekben bemutatott szerkezeti megoldasok, a
felhasznalt anyagok és technolégiak magas min6sége,
a kezel6barat” fulkekialakitas és kezelGszervek garan-
taljak azt, hogy j6l dont az, aki Venieri gépet vasarol.
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